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EMENTA:
Representação de sistemas no domínio do tempo e no domínio da freqüência; Linearização;
Modelagem através de variáveis generalizadas; Modelagem de sistemas mecânicos
translacionais, mecânicos rotacionais, elétricos e fluídicos; Transformadores e acopladores de
energia; Fundamentos da Teoria de Estimação; Mínimos quadrados; Regressão linear; Estimação
de modelos a tempo discreto; Método do erro de saída; Validação de modelos e escolha de
termos.

PROGRAMA:

1. Introdução à disciplina.
2. Formulação através de variáveis de estado
3. Linearização
4. Integração numérica de sistemas de equações diferenciais ordinárias.
5. Representação por função de transferência.
6. Aplicação da primeira prova.
7. Modelamento utilizando variáveis generalizadas (início)
8. Modelamento utilizando variáveis generalizadas (término)
9. Modelamento de Sistemas Mecânicos Translacionais
10. Modelamento de Sistemas Mecânicos Rotacionais
11. Modelamento de Sistemas Elétricos.
12. Modelamento de Sistemas Fluídicos.
13. Transformadores e acopladores de energia.
14. Exemplos.
15. Aplicação da segunda prova.
16. Fundamentos da Teoria de Estimação.
17. Mínimos quadrados / Regressão Linear.
18. Estimação de modelos a tempo discreto.
19. Método do erro de saída (início).
20. Método do erro de saída (término).
21. Exemplos.
22. Validação de modelos e escolha de termos.
23. Aplicação da terceira prova.

SISTEMA DE AVALIAÇÃO:

Primeira Prova: 30 pontos
Segunda Prova: 30 pontos



Terceira Prova: 30 pontos
Exercícios: 10 pontos
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DESCRIÇÃO DE OBJETIVOS E COMPATIBILIDADE COM AS LINHAS DE
PESQUISA DO PPGMEC:

A disciplina objetiva capacitar o aluno na modelagem e na identificação de sistemas dinâmicos.
A modelagem baseada em variáveis generalizadas permite a unificação das várias formas de
armazenamento e manipulação de energia segundo os princípios da mecânica translacional e
rotacional, da eletricidade e da mecânica dos fluidos. Mostra como se obter modelos lineares e
não-lineares segundo a formulação por variáveis de estado partindo de uma análise física do
sistema.

Por outro lado, mostra também como o obter um modelo de estado (ou por função de
transferência) partindo de medidas físicas de um sistema real.




